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Introducao

« Algoritmo de deteccao de contornos

- Convolucao da imagem através do Laplaciano
da funcao Gaussiana
« Aproximacao: diferenca de Gaussianas

- Deteccao de mudancas de sinais

- Criado por David Marr e Ellen C. Hildreth
« Marr e Hildreth (1980)
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Conceito

 Ruidos podem interferir em deteccao
de borda

— Filtro Gaussiano
 Laplaciano
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Conceito

Ao invés de calcular a convolucao da
imagem com o Laplaciano do
resultado do filtro Gaussiano...

 ...podemos calcular simplesmente a
diferenca de Gaussianos
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Conceito

Alper Yilmaz, Mubarak Shah Fall 2012, UCF
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Conceito

« Mascara resultante
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« As mudancas de sinal sao as bordas

- Pode haver zero entre um valor positivo e
negativo

- Diferenca entre os valores
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Conceito

1st Derivative

e AN

_ _ 2nd Derivative
Gaussian Filter LoG Filter
Mexican hat operator
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Edge Input Output
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Conclusao

 Valor historico

- Mas esta superado

 Canny
- Gradiente da Gaussiana

e Problemas

- Detecta bordas falsas
- Erros severos em bordas curvas
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